Техническое задание на поставку
« Роботизированная система трехмерного гравитационного тренинга»
	№

п.п
	Функциональные и качественные характеристики, размеры
	Требуемое значение/диапазон/наличие функции

	1.
	Тренажерное оборудование, подключаемое к сети переменного тока: система трехмерного гравитационного тренинга модель 3D Newton или эквивалент
	1  комплект

	2.
	                       Назначение и область применения
	

	2.1.
	Стимуляция  проприоцепции , устранение нарушения дисбаланса сил действующих на позвоночник, укрепление глубоких мышц позвоночника.
Стабилизация аутохтонных мышц спины.   
Устранение нарушений равновесия  и осанки , 
Стимуляция ЦНС 
Восстановление пациентов (в том числе спортсменов) после операций и травм позвоночника ,  голеностопного, коленного, тазобедренного суставов, в том числе после  эндопротезирования.
Профилактика и лечение сколиотической деформации позвоночника, в том числе сколиоз 1,2,3 ст.
Дегенеративно-дистрофическое заболевание позвоночника, остеохондроз
Коррекция мышечно-тонического синдрома при остеохондрозе
Коррекция суставного синдрома при остеохондрозе   

Система имеет обратную биологическую активную связь, которая позволяет отслеживать положение тела человека и его реакцию на динамические нагрузки в реальном времени.


	Наличие

	3.
	                              Технические характеристики:
	

	3.1.
	Номинальное напряжение (В) и частота (Гц) (диапазон)
	220-230 
50/60 

	3.2
	Потребляемая мощность Вт не более: 
	400 

	3.3
	Устройство, развивающее мышцы тела за счёт сопротивления силе тяжести
	Наличие

	3.4
	Функция наклона
	Наличие 

	3.5
	Рабочий диапазон: передний наклон градусы 
Функция вращения тела из стороны в сторону:
- поворот вправо градусы (диапазон): 
- поворот влево градусы (диапазон): 
- скорость поворотов вправо и влево (диапазон) : 

 Регулировка фиксатора таза мм (диапазон)

	0-60 
0-360° ± 2
0-360° ± 2
3-5 оборотов в минуту ± 10% 
0-300 мм ± 5


	3.6
	Функция вращения тела из стороны в сторону:

	

	3.7
	Фиксированная скорость контролирующая опускание, режим - Полуавтоматический 
	Наличие

	3.8
	Скорость отключения секунд (диапазон)
	14±3

	3.9
	Вес базового блока кг не более
	420

	3.10
	Вес блока  управления кг не более
	80

	3.11
	Фиксирование (время зависания) секунд (диапазон):
	          28±5 

	3.12
	Выключение при отключении, режим автоматический
	Наличие

	3.13
	Скорость отключения секунд (диапазон)
	14±3

	3.14
	Компьютерный контроль всех лечебных стадий 
	Наличие

	3.15
	Контроль  состояния  и изменение здоровья пациентов, течение их болезни, изменения мышц тела  с  помощью встроенной базы данных о пациентах и устройства автоматического опознания пациента,  в режиме реального времени
	Наличие

	3.16
	Встроенное программное обеспечение контролирует, дополняет и модифицирует методику тренинга
	Наличие

	3.17
	Вывод в режиме реального времени  по  ходу  тренинга на экран компьютера параметрических и индивидуальных данных пациента
	Наличие

	3.18
	Мультимедийные функции, с возможностью аудиопроигрывания  релаксирующей  музыки, успокаивающей пациента и расслабляющей его мышцы.
	Наличие

	3.19
	Возможность пациента наблюдать на экране  за всеми операциями системы и реакцией на упражнения своего организма. 
	Наличие

	3.20
	Дальномер для захватывания  движения  тела и передачи  данных измерения в режиме реального времени с  обеспечением  обратной  связи  посредством мини-монитора
	Наличие

	4.
	                        Безопасность эксплуатации
	

	4.1
	Автоматический выключатель, предотвращающий  перегрузку.
	Наличие

	4.2
	Кнопка аварийного включения/выключения  для остановки операции из-за несчастных случаев.
	Наличие

	4.3
	Кнопка пропуска для  перехода  к следующему этапу
	Наличие

	4.4
	Защитное приспособление, фиксирующее тело  пациента, пока он не покинет устройство в экстренных случаях (Ремень безопасности)
	Наличие

	4.5
	Кнопка возврата устройства в первоначальное состояние при неправильной работе устройства  (прекращение операции)
	Наличие

	4.6
	Биологическая обратная связь
	Наличие

	5.
	                                          Комплектация
	

	5.1
	Базовая конструкция, поддерживающая основной корпус устройства (опора поддерживает равновесие и вес всего устройства), шт
	1

	5.2
	Опора для наклоняющейся окружности, шт
	1

	5.3
	Опора для тела, шт
	1

	5.4
	Двигатель с редуктором для регулировки наклона окружности
	1

	5.5
	Устройство для крепления тела к опоре (фиксирующие ремни), шт
	1

	5.6
	Опора для лодыжек  приспособление, поддерживающее нижнюю часть тела во время работы устройства
	1

	5.7
	Дальномер, шт 
	1

	5.8
	Блок управления, шт
	1

	5.9
	Монитор для регулировки и контроля всего устройства,  шт
	1

	5.10
	Программное обеспечение с возможностью обеспечить:

- Работу с реестром пациентов

- Регистрацию личных данных пациента

- Информацию о тренировках и тестах

- Графическое отображение результатов тренировок и тестов

- Выбор тренировочных и тестовых программ
	1

	5.11
	Шнур питания 250 В~,16A
	1

	5.12
	Устройство защитного отключения 

Ток отключения:15A,
Напряжение:220В,
Ток утечки:15мA,
Два защищённых полюса

	1

	5.13
	Автоматический выключатель для сверхтоков 

Ток отключения:15A,
Напряжение:220В,
Два защищённых полюса

	1

	5.14
	Фильтр подавления помех 250В, 3A

	1

	5.15
	Источник питания 

Входное напряжение В:100-240 переменное напряжение,

Потребляемый ток А не более - 5 
Выходное напряжение: 24 В постоянное напряжение

	1

	5.16
	Двигатель постоянного тока

Рабочее напряжение В  - 24  постоянное напряжение 

Максимальная мощность Вт - 120

	1

	5.17
	Силовой привод 

Рабочее напряжение В  - 24  постоянное напряжение
	1

	5.18
	Линейный привод 

Рабочее напряжение В  - 24  постоянное напряжение 
	1

	6.
	                                Общие положения
	

	6.1.
	Сертификат/Декларация соответствия Госстандарта России
	Наличие

	6.2.
	Гарантийный срок
	Наличие

	6.3.
	Инсталляция и инструктаж персонала в лечебном учреждении
	Наличие

	6.4.
	
	


