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UmiejĖtnoŠć wprowadzania innowacji w naszej pracy i w naszej ofercie daje nam przywilej pozostawania konkurencyjnymi 
na rynkuǾ bĖdąc rŃwnoczeŠnie punktem odniesienia dla wielu klientŃw i pacjentŃwǽ Wierzymy w innowacjĖ i w toǾ co moƓe 
zaoferować w odniesieniu do jakoŠci usĸugiǾ redukcji kosztŃw i usprawnienia biznesuǽ

Nasza Ɯrma specjalizuje siĖ w sprzedaƓy i dystrybucji sprzĖtu wysokiej klasy technologicznejǾ ktŃry zostaĸ zaprojektowany 
takǾ aby moƓna go wĸączyć w pracĖ rŃƓnych dziaĸŃw i rŃƓne protokoĸy w specjalistycznych centrach medycznych zajmu-
jących siĖ rehabilitacjąǾ angiologią i chorobami naczyĺ obwodowychǾ a takƓe w centralnych sterylizatorniach țCSSDȜǾ 
salach operacyjnych i innychǽ

                                                                                                                              

 

NiezaleƓnie od dziaĸuǾ do ktŃrego adresujemy naszą ofertĖǾ innowacja jest oparta na uproszczeniu pracy specjalistyǾ  
redukcji kosztŃw spoĸecznych i obiektywnych rezultatachǾ poprzez zaawansowaną technologiĖ i wiele lat doŠwiadczeĺ 
producentów.     

     sprzĖt Ɯzjoterapeutyczny Ȕ Hanmed ǘD Newton                                                 urządzenie dla PVD Ȕ Viasonix Falcon

 Innowacyjne urzadzenia

Kinetrac KNX-7000              
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Hanmed CoǽǾ Ltd jest wiodącym producentem sprzĖtu medycznego z Korei PoĸudniowejǾ wyspecjalizowanym w nowym 
zaawansowanym technologicznie sprzĖcie rehabilitacyjnymǽ
                                                                                                                              

Jest to rozwijająca siĖ ƜrmaǾ ktŃra specjalizuje siĖ w projektowaniu i produkcji sprzĖtu Ɯzjoterapeutycznego przezna-
czonego do rehabilitacji i stabilizacji krĖgosĸupa oraz plecŃw i opiera siĖ na tradycyjnych metodach terapii manual-
nejǽ WĸaŠciciel ƜrmyǾ ktŃry jest rŃwnoczeŠnie wynalazcą i projektantem urządzeĺǾ jest wyspecjalizowanym koreaĺskim  
Ɯzjoterapeutą rozwijającym urządzenia w oparciu o swoje doŠwiadczenie oraz tradycyjne techniki i teorie terapii manual-
nej takie jak McKenzieǾ Drǽ CyriaxǾ Drǽ Jǽ Mill CoxǾ WilliamsǾ Panjabi i inneǽ

DziĖki instalacjom i centrom referencyjnym badania dotyczące produktŃw Hanmed zostaĸy opublikowane w rŃƓnych 
krajachǾ a wiele studiŃw analizujących rŃƓnorodne wskazania jest w trakcie i rŃwnieƓ bĖdą opublikowaneǽ 

Kinetrac KNX-7000 i 3D Newton 
są gĸŃwnymi urządzeniami produ-
kowanymi przez Hanmedǽ Obydwa 
urządzenia są niezaleƓne i mogą 
być przeznaczone dla centrŃw 
rehabilitacjiǾ ale mogą rŃwnieƓ 
dziaĸać wspŃlnieǾ aby zaoferować 
wzmocnione dziaĸanie terapeu-
tyczne i stabilizująceǽ 

 Hanmed - firma

Poprzez Šwiatową sieć dystrybu-
torów oraz CertyƜkaty CE i FDAǾ 
Hanmed osiągnąĸ liczbĖ instalacji 
na ǚ kontynentachǾ ktŃra dzisiaj 
siĖga wiĖcej niƓ ǗǕǕ jednostek dla 
Kinetrac KNX-7000 i 3D Newton.

țǖȜ ȊROZBUDOWANA TERAPIA TRAKCYJNA DLA PACJENTÓW Z CHOROBĄ ZWYRODNIENIOWĄ LĘDŹWIȋ Ȕ VǽAǽ ZhirnovǾ DǽPǽ KrestyanovǾ AǽKǽ Vasilkin Ȕ Saint PetersbourgǾ ǗǕǖǙ

țǗȜ ȊKRÓTKOOKRESOWE EFEKTY DEKOMPRESJI țKNXȒǜǕǕǕȜ I TRAKCJI SPOSOBEM NA BÓL U PACJENTÓW Z CHRONICZNYM BÓLEM KRZYŻA ZȡLUB BEZ BÓLÓW KORZONKOWYCHȋ Ȓ SoȒHyun ParkǾ  
ChulȒSeoung KimǾ DongȒGyu Lee Ȕ YeungnamǾ ǗǕǖǖ

țǘȜ ȊEFEKT WIZUALNEGO SPRZĘŻENIA ZWROTNEGO PODCZAS DZIAŁANIA EMG NA MIĘŚNIE TUŁOWIA ORAZ WYTRZYMAŁOŚĆ DLA KORYGOWANIA POSTAWY PODCZAS ĆWICZEŃ 
PRZECHYLAJĄCYCH CAŁE CIAŁOȋ Ȓ MynȒhyeok KangǾ JiȒyeon YoonǾ JunȒhyeok Yang Ȕ InjeǾ ǗǕǖǖ

țǙȜ ȊPRZYDATNOŚĆ FUNKCJI MIĘŚNI PRZYKRĘGOWYCH W TRAKCIE UŻYWANIA ǘD NEWTONȋ Ȕ Nami HanǾ Hyung Dong KimǾ Dong Seok Lee Ȕ  InjeǾ ǗǕǖǖ

țǚȜ ȊEWALUACJA EFEKTÓW ĆWICZEŃ W  ǘD NEWTONȋ Ȕ Yoon Hyuk Kim Ȕ KyungheeǾ ǗǕǖǘ

țǛȜ ȊBIOMECHANICZNA ANALIZA DWUETAPOWEJ TRAKCJI W TERAPII ODCINKA LĘDŹWIOWEGOȋ Ȕ Won Man ParkǾ Kyungsoo KimǾ Yoon Hyuk Kim Ȕ KyungheeǾ ǗǕǖǙ

Fizjoterapia 
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Kinetrac KNXȒǜǕǕǕ to urządzenieǾ ktŃre dziaĸa w oparciu o ǚ gĸŃwnych funkcjiǿ
                                                                                                                              

 

MiĖkka i moƓliwa do zaprogramowania trakcja grawitacyjnaǾ ktŃra jest kalkulowana na podstawie wagi ciaĸa czĸowiekaǾ 
gwarantuje przyjemny relaks miĖŠni plecŃw iȡlub miĖŠni odcinka szyjnegoǾ a ponadto w poĸączeniu z masaƓem waĸkiem 
daje przyjemne uczucie masaƓu caĸych plecŃw w trakcie rozciągania na ergonomicznym materacu poprawiającym postawĖǽ

ȊPod wzglĖdem leczenia klinicznegoǾ nieznaczna trakcjaǾ kiedy miĖsieĺ jest zrelaksowanyǾ jest efektywna dla leczenia  
dyskŃwȋ Ȕ Drǽ Jǽ Mill Cox

 Kinetrac KNX-7000

l trakcja grawitacyjna

l masaƓ przy uƓyciu waĸka

l stretching w pĸaszczyƑnie  
 poziomej i pionowej 

l praca z odcinkiem szyjnym krĖgosĸupa

l ukierunkowana dekompresja

Nachylenie od Ǖʍ do Ǘǚʍ zarządzane przez oprogramowa-
nie z moƓliwoŠcią wskazania dokĸadnego w czasie obcią-
Ɠenia trakcji kalkulowanego na podstawie wagi pacjentaǽ 
MoƓliwoŠć ustawienia ruchu waĸka od Ǖ do Ǜǚ krokŃwǾ aby 
masować caĸe plecy lub skoncentrować siĖ na konkret-
nych sekcjachǽ 

La teral n e zg i na n ie  w  ob ie l ub  w j ed ną stron Ė  
o ǕʍȒǚʍȒǖǕʍȒǖǚʍ dla rozciągania stawu biodrowego i odcin-
ka lĖdƑwiowego krĖgosĸupaǽ

Zginanieȡrozciąganie o ǕʍȒǚʍȒǖǕʍȒǖǚʍǾ aby wzmocnić  
miĖŠnie kregosĸupa i okolice miednicyǽ

Funkcja korekcji postawy. 
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Autosensoryczny dysk ukierunkowany na system dekompresjiǾ  ktŃry moƓe zostać ustawiony przez oprogramowanie 
lub przez automatyczną detekcjĖ celu przymocowaną do ciaĸaǽ  

Uciskanie waĸkiem powoduje w wybranej partii ciaĸa symultanicznie dekompresjĖ wraz z trakcją takǾ aby przestrzeĺ krĖ-
gowa byĸa zabezpieczona i prowadzi do wĸaŠciwej dekompresjiǽ  

Waĸek zarządzany oprogramowaniem masuje caĸe plecy lub wybraną 
ich czĖŠć oraz  spiĖte miĖŠnie krĖgosĸupaǽ

MoƓliwoŠć ustawienia protokoĸu dla plecŃw i odcinka szyjnegoǽ

Funkcja uwalniająca napiĖcie w miĖdzykrĖgowych gĸĖbokich miĖ-
ŠniachǾ w kombinacji z trakcją lub w pozycji leƓącejǽ

Specjalne akcesoria dla terapii odcinka szyjnego wraz  
z kombinacją funkcji dla relaksującego rozciągania i ma-
saƓu odcinka szyjnegoǽ

Przyjazne dla uƓytkownika oprogramowanieǾ aby zarzą-
dzać i dostosowaćǾ kreować spersonalizowane protokoĸy 
oparte na wskazaniachǾ wieku i wielu innych parametrach 
oszacowanych przez specialistĖ lub ƜzjoterapeutĖǽ 

KNXȒǜǕǕǕ posiada kompletny protokŃĸ o czasie trwania ǖǚȒǗǕ minut i opiera swoją zasadĖ dziaĸania na relaksacji miĖŠni 
poprzez miĖkkie i przyjemne czynnoŠci zarządzane poprzez rŃƓnorodne funkcjeǽ

W  c e l u  u z y s k a n i a  d o d a t k o w y c h  i n f o r m a c j i  p r o s z Ė  z a j r z e ć  n a  n a s z ą  s t r o n Ė  w w w . i t m e d i c a l g r o u p . c o m
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3D Newton jest wielokierunkowym grawitacyjnym systemem treningowymǾ ktŃry pracuje z siĸą grawitacji jako  
oporem w rŃƓnych kierunkachǾ aby wzmocnić gĸĖbokie i powierzchniowe miĖŠnie plecŃw i tuĸowiaǾ ĸącząc aktywnoŠć 
Ɯzyczną z korekcją postawyǽ

 

ȊAktywny podsystem zabezpiecza stabilnoŠć segmentową i wytwarza ruch ze stabilnoŠciąȋ Ȕ Gibbons i Comerford

ǘD Newton daje moƓliwoŠćǾ poprzez precyzyjną i obiektywną indywidualizacjĖ poziomu percepji i siĸy w rŃƓnych kierun-
kachǾ stworzenia spersonalizowanego protokoĸu treningowegoǾ aby wzmocnić w tym samym czasie  wszystkie zaangaƓowa-
ne grupy miĖŠni oraz korygować postawĖ opierając siĖ na automatycznej ewaluacji wĸaŠciwej pozycji w umyŠle pacjentaǽ 

Poprzez caĸkowicie otwarte i przyjazne dla uƓytkownika oprogramowanie specjalista moƓe stworzyć spersonalizowany 
protokŃĸ iǾ zmieniając nachylenieǾ wstrzymując czasǾ zmieniając kierunek i inne parametryǾ ćwiczyć i aktywować zarŃw-
no gĸĖbokieǾ jak i powierzchniowe miĖŠnie plecŃw i tuĸowiaǽ

ǘD Newton jest idealnym urządzeniem treningowym dla 
odcinka lĖdƑwiowego i miednicy u ludzi z bŃlami krzyƓa 
oraz skutecznie im zapobiega.

AktywnoŠć Ɯzyczna i umysĸowa z nachyleniem od Ǖʍ do ǛǕʍ 
oraz poprzez biofeedbackǽ

Rotacja od Ǖʍ do ǘǛǕʍ oraz nachylenie w ǝ rŃƓnych kie-
runkachǾ aby aktywować rŃƓne grupy miĖŠni plecŃw  
i tuĸowiaǽ

Ćwiczenia rewitalizujące nerwy motoryczneǾ ćwiczenia 
prioproceptywneǾ rŃwnowagaǾ aktywacja gĸĖbokich  
miĖŠni stabilizującychǾ wzmocnienie miĖŠniǾ korekcja  
postawy i inne.

 3D Newton

Wzmocnienie miĖŠni miejscowo  
i caĸoŠciowo zwiĖksza stabilizacjĖ 
w odcinku lĖdƑwiowym i miednicyǾ 
co jest fundamentalne dla bólów 
krzyƓaǽ 

Poĸączenie tej Ɯzycznej aktywnoŠci 
wraz z biologicznym sprzĖƓeniem 
zwrotnym țbiofeedbackȜ  rekomen-
duje  ǘD Newton takƓe do korekcji 
postawy i zapobiegania urazom.
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MoƓliwoŠć przeprowadzenia dwŃch rŃƓnych testŃw w celu oceny pacjenta przed utworzeniem protokoĸuǽ  
   
Test A na Ȋpoczucie rŃwnowagiȋǾ aby ustalić pod jakim kątem ciaĸo pacjenta staje siĖ niestabilne w ǝ rŃƓnych kierunkach 
oraz Test B dla Ȋewaluacji miĖŠniȋǾ aby ustalić czasǾ po jakim ciaĸo pacjenta staje siĖ niestabilne w ǝ rŃƓnych kierunkach

MoƓliwoŠć mierzenia ćwiczenia i uzyskania  obiektywnego wykresu i informacji o testachǾ treninguǾ protokole oraz po-
rŃwnanie z historią pacjentaǽ

MoƓliwe jest rŃwnieƓ poĸączenie ǘD Newton z wyspecjalizowanym urządzeniem powierzchniowym EMG, aby mie-
rzyć aktywnoŠć miĖŠni powierzchniowych od aktywacji podczas nachylenia do wzmocnienia aktywnoŠci podczas rotacji  
i zatrzymywania czasu. 

Samodzielne monitorowanie 
ustawienia sylwetki poprzez 
wizualny i dƑwiĖkowy bio-
feedback za pomocą mini 
monitora.

ǘD Newton posiada ǖǕȒǖǚ minutowy protokŃĸ 
i opiera swoją zasadĖ dziaĸania na poĸączeniu 
wielokierunkowej grawitacyjnej aktywnoŠci Ɯ-
zycznej z percepcją korekcji postawy poprzez 
wizualny i dƑwiĖkowy biofeedbackǽ

Kompletna historia kaƓdego pacjenta moƓe być 
zarządzana przez oprogramowanie a nastĖpnie 
wydrukowana. 

l siĸa grawitacji

l wielokierunkowoŠć

l EMG

l wizualny biofeedback

W  c e l u  u z y s k a n i a  d o d a t k o w y c h  i n f o r m a c j i  p r o s z Ė  z a j r z e ć  n a  n a s z ą  s t r o n Ė  w w w . i t m e d i c a l g r o u p . c o m


